Mazhar Zorlu Mesleki Ve Teknik Anadolu Lisesi Otomasyon ve Robot Takimi (MZROBOTEAM)

Ulkemiz ekonomisinin kalkinmasi ve uluslararasi rekabet giiciiniin artirilmasini desteklemek amaci ile
yabanci dil bilgisine sahip, uluslararasi ileri teknolojiyi kullanabilen ve Uretebilen teknik insan gliclinii yetistirecek
olan “endustriyel otomasyon teknolojileri alani” nin Glkemizdeki diger mesleki ve teknik okullarda da agiimasi
kararlastiriimistir. Endistriyel otomasyon teknolojileri alaninin” bulundugu okullardaki 6gretmenler ile diger
mesleki ve teknik okullarda gorev yapan meslek dersleri 6gretmenlerinin egitimlerinde kullaniimak tizere
bakanligimiz, okulumuzda bir hizmet igi binasi yapilmasini saglamistir. Bakanlik makaminin onayi ile kullanima
acilan 6gretmen egitim merkezinde 6gretmen egitimleri bitin yil boyunca devam etmektedir.

Proje sonrasi yeni bir protokol ile 3 yil boyunca siiren JICA-TIKA ortakliginda 9 llke 6gretmenlerine
Endiistriyel Otomasyon Teknolojileri Egitimi verilmistir. Ayrica okulumuz iZKA ve AB Erasmus+ projelerini
ylriitmis, 6grencilerimizden bazilari ispanya’da ve 2010 yilinda ise Japonya’da teknik gezilere katilmis, bu sayede
hem teknolojik gelisimleri gormuiis hem de farkh kiltirleri tanimis oldular.
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Ulkemizde diizenlenmekte olan MEB Robot Yarismalarinin agilmasinda liderlik roliinii oynayan ve
1. Robot yarismasinda 1. olan okulumuz biinyesinde, zaten devam etmekte olan robot galismalarinin
kurumsallasmasi gayesiyle 2011 yiinda MZROBOTEAM adi altinda bir robot kullib( olusturulmustur.
2016 yilinda ise Lego tabanli robotik ¢calismalara merakli 6grencilerimiz icin MZLEGOTEAM adinda bir
robot kullibi daha okulumuzda kurulmustur.
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MAZHAR ZORLU MESLEKi VE TAL OTOMASYON VE ROBOT TAKIMI

LOGOMUZ...

Kirmizi MZ : Mazhar Zorlu bas harfleri,

Kirmizi ve Japonca font: Japonya ile ortakhigimizi temsil ediyor.

Robot Kol: Endiistriyel Otomasyon Alanini ve Uluslararasi yaptigimiz projeleri
temsil ediyor.

Robot Kol MZ yazisini yiiriiyen banta tasidiginda MZ yazisinin Bayraga doniigsmesi
ve bantta ileri gitmesi: Takimin aldigi egitim ile Gilkesi adina , bayragi
dalgalandirmak igin galistigini temsil ediyor. Ulkemizin ilerlemesine destek oluyor.

Giilen Robot: Takimin yanngmalarda aldigi ve alacagi basarilari temsil ediyor.

MZROBOTEAM kurucu ve danisman égretmenlerinden ibrahim AYDIN:

“Ogrencilerimize 10. sinifta iken elektronik, yazilim ve mekanik dersleri vermekteyiz. Heniiz meslege yeni
atilmis olmalarina ragmen robotik ile tanistiriyoruz. Tim alan 6gretmenlerimiz 6grencilerimize danismanlik
yapiyorlar. Ogrencilerimiz kendi kendilerine yapabilecekleri robotlari yapiyor basta TUBITAK yarismasi olmak
Uzere, Universitelerin organize ettigi robot yarismalari ve etkinliklerine katilmalarini sagliyoruz. Bu sayede
ogrencilerimiz, kendi kabiliyetlerinin farkina variyor, kendilerine glivenleri artiyor, meslegi seviyor, sosyallesiyor ve
Universiteyi hedefliyorlar. Bunun yaninda daha birgok kisisel gelisimlerine faydali iliskiler kuruyor, teknolojik
gelismeleri yakindan izliyor ve pek ¢ok acidan kendilerini gelistirmis oluyorlar. Emek vermeyi, basarisizligi ve
basariyi tadiyorlar.

Gecen yil “Okulumuz Enduistri 4.0 ile Bulusuyor” isimli iZKA projemizi basariyla bitirdik. Ogrencilerimiz
gerceklestirdikleri Endistri 4.0 tabanli projelerini sergilediler. Sergiye birgcok okul 6grenci, 6gretmenleri ve
yoneticileri katildi. Projelerde artirilmis gerceklik, sanal gerceklik, bulut teknolojileri, nesnelerin interneti gibi
Endustri 4.0 konulari otomasyon sistemlerinde kullanildi. Ayrica 6gretmenlerimiz tarafindan diger okul
dgretmenlerimize “Enduistri 4.0” ve “Proje Tabanh Ogrenme” seminerleri de verildi.

Oncii okul olmayr misyon kabul eden okulumuz bir basariya daha imza atti. Buyil baslayan ve
tarafimizdan yazilan ve 2 yil siirecek olan Erasmus+ K2 projesi kabul edilmistir. “Mesleki Egitimde Proje Tabanh
Ogrenme” konusunda dgretmen ve dgrencilerimiz calismalar yapacak, egitim alacak ve diger 5 iilke okullarindaki
0grenci ve 6gretmenleriyle ortak ¢alisma imkani bulacaklardir.

Bizler 6gretmenler olarak 6grencilerimizin gelisimlerine katkida bulunmaktan mutluluk duyuyoruz. Clinki
onlar bizim ve llkemizin imidi, gelecegidir. Onlar icin ne yapsak azdir. Bu ¢alismalarda bizlere destegini eksik
etmeyen ve her zaman yanimizda olan okul midirtiimiz Yusuf Vural’a, okul idarecilerimize, tim 6gretmenlerimize
ve degerli velilerimize tesekkir ediyorum. Bir aile olarak, 6grencilerimiz merkezli egitim ve 6gretime hep birlikte
devam edecegiz.”



MZROBOTEAM takiminin 5 yillik faaliyet listesi ise soyle:

e MEB - JICA Robot Yarismasi (3 Kategoride Katilim) (2012)

e MEB - JICA Robot Yarismasi (3 Kategoride Katilim) (2013)

e iTU Robot Olimpiyatlari (3 Kategoride Katilim) (2013)

e Uluslararasi Tasarim Olimpiyati (Birincilik Odiilii Altin Madalya) (2013)

e Yasar Universitesi Egitimlence Yazilm Yarigmasi (Birincilik Odiilii) (2013)

e Bornova Belediyesi "Gelecege Enerjin Kalsin" Proje Yarismasi (ikincilik Odilii) (2013)

e FTC Robot Yarismasi (En lyi Robot Tasarimi Odiilii) (2013)

e IYTE (izmir Yiksek Teknoloji Enstitiisii) Yarismasi (3 Kategoride Katilim) (2013)

e Yildiz Teknik Universitesi Robot Yarismasi (3 Kategoride Katilim (2014)

e YTE Robot Yarismasi (Goklu Mini Sumo Kategorisi ikincilik Odiilii) (2014

e ODTU Robot Giinleri (Sergiye Deger Proje) (2015

e 46. TUBITAK Arastirma Projeleri Yarismasi(Bilgisayar Dali Bélge Birinciligi) (2015)

e MEB - JICA Robot Yarismasi (3 Kategoride Katilim) (2015)

e MEB 3. Egitim ve Ogretimde Yenilikgilik Oduilleri (Ege Bdlgesi Birinciligi) (2015)

e 47.TUBITAK Arastirma Projeleri Yarismasi(Bilgisayar Dali Bolge Birinciligi) (2016)

e INSPO Uluslararasi Bilim ve Proje Olimpiyatlari(Miihendislik Dali Ugiinciiliigii) (2016)

e WRO Lego Diinya Robot Olimpiyatlari (Tiirkiye Birinciligi) (2016)

e WRO Lego Diinya Robot Olimpiyatlari (Tiirkiye Uglinctiliigii) (2017)

e Yasar Universitesi Yasamda Kalite Proje Yarismasi (Birincilik Odiilii) (2017)

e IYTE (izmir Yiksek Teknoloji Enstitiisii) Yarismasi (2 Kategoride Katilim) (2017)

e 47.TUBITAK Arastirma Projeleri Yarismasi(Kodlama Dali Bélge Birinciligi, Tiirkiye Geneli
Tesvik Odiilii) (2018)

e THY 7. Science Expo Proje Yarismasi (Sergiye Deger 2 Proje) (2018)



MZROBOTEAM YARISMA RESIMLERI
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MZROBOTEAM ORNEK PROJE AFiSLERI
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Projenin Adi
zere Wireless Joystick
Kontroli Bes Eksen Endistrivel Robot Kol , Arayiz Yazimi ve Augmented Reality Destekli
Egitim Set Tasanm:
Projenin Amaci:
egitiminde virel olld bey
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ARTIRILMIS GERCEKLIK
(AR) (Augmented reality)

Augmented reality teanciops: 4 tars sevre beumaun
‘ombinasyonudur. Bu gevre birmiers.

1 Kamens,

2. Bagrsayar alt yapeu,

L Ba paretieyio,

4 Gerges dunyadan sigmakiade.

Artinima gergekik b farkh dort bermen 30 clarak.
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PROJEDE KULLANILAN BECERILER

* KATI MODELLEME
« TALASLI IMALAT TEKNOLOJIS

« ELEKTRONIK DEVRE TASARIMI

+ MIKRODENETLEYiCi KULLANIMI VE PROGRAMLANMASI
+ GORSEL PROGRAMLAMA ILE ARAYUZ TASARIMI

* RS232 VE USB SERI PORT KULLANIMI

+ WIRELESS JOYSTICK KULLANIMI iLE OTONOM HAREKET
+ BILGISAYAR ILE RC SERVO MOTOR KONTROLD

« ENDUSTRIYEL ROBOT KOL MANTIGI VE TASARIMI

« ENDUSTRIYEL OTOMASYON SISTEMI TASARIMI

* PLC KONTROL VE PROGRAMLAMAS!

« SENSOR KULLANMA

« YUROYEN BANT KONTROLU

* SKECHUP PROGRAMI ILE 3D TASARIM

* ARTOOLKIT (CKUTUPHANESI) KULLANIMI

« ARTIRILMIS GERGEKLIK UYGULAMASI

PROJEDE KULLANILAN YAZILIMLAR

+ SOLIDWORKS (KATI MODELLEME)

* VISUAL BASIC (GORSEL PROGRAMLAMA)

* PIC BASIC (MIKRODENETLEYiCI PROGRAMLAMA)

* SKETCH UP (3D TASARIM)

+ PROTEUS (ELEKTRONIK DEVRE TASARIMI)

* ARTOOLKIT C KUTUPHANESI(ARTIRILMIS GERGEKLIK)

PROJENIN MEB MUFREDATINDAKi YERI
Endiistriyel Otomasyon Teknolojileri

Ardugik Kontrol

Bilgisayarh Devre Tasarimi

Bilgisayarh Kontrol



LOG TUTHA VE ALARM SISTENi

MZ SCADA

Konveydr Bant Iceren PLC Tabanli Bir Otomasyon Seti Uzerinde

Goriinti sleme Destekli Yerli Bir SCADA Yaziimi Uygulamas
PROJEMZIN AMAC: Merve TAS Tunahan CET|NE|.

Projemizin amaci; yiksek maliyetl SCADA yaziimlan yerine,
daha az maliyeti ofan PLC Komponentlrini kullanarak yerli SCADA

yazlimlanmiz1 yayginlaghrmakbr. Trro
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SCADA: “Supervisory Control And Data Acquisition”
“Uzaktan Kontrol ve Gézleme Sistemi”

SCADA yazilmlan genellide agagidaki dzelliklere sahiptiler:
+ Grafik arayiiz

o {glemlerin takit edilmesi (benzetim)

+ Gergek zamanli ve gegmise yanelik izleme

o Alarmsistemi

o Veri toplama ve kayit

o Veri analzi ) Q 0 Q

+ Rapor hazirlama

GERCEKLEME: il |1 |y

1 1 —
+ PLC Programlama igin: Mitsubishi GX Developer
o PLC Kontrolicin: MX Component V3 h i
o Arayiz Programi iin: Visual Basic .
+ Gorinti sleme i AForge Framework Kiiiphanesi
o i Sayirma Ara yizi Yaziimi i C# Programlama Dil

KAYNAKLAR:

[1] Halvorson, M., (1998), Step By Step Microsoft Visual Basic 6.0 Professional, Microsoft Companies, Redmond WA, 631p

[2] Smiley, ., (1998), Learn to Program With visual Basic 6, Activepath, Birmingham, 773p

[3] Schildt, H. (2013}, Herkes icin C#, Alfa Yaylar, 786p

[4] AForce.NET Framework Documentation, ~ http://www.aforgenet.com|framework/docs/, Son erigim 30.10.2015

(5] CH le Renkli Nesne Takibi, http:/ uguryalcin.org/wordpress/?p=3728ang=tr, Son erigim 3,6.2015

(6] AForge.NET, http:/ /mekatronik wikidot.com/aforge, Son erisim 12.6.2015

(7] AForge.NET Open Source Framework, http:/ /www.codeproject.com/Articles/16859/AForge-NET-open-source-framework, Son erisim 10.7.2015

[8) Gakir H, Babacan KX, (2011), Hareeti Algayan Kamera Destekl Givenfik Program, Gazi Universitei ilgisayar Eitimi Balimii Blisim Teknolojleri Dergis, cit: 4, say: 2, (Makale)
(9] MX Component V3 Programming Manual , htp://dlmitsubishielectric.com/dl/fa/document/manualplc/sh080272/sh0802720,pdf, Son erisim, 14.3.2015

[10] Mitsubishi FX2N Programming Manual, http:/ /. mitsubishielectric.com/dl/fa/document/manual plc_fx/jy992d48301/jy992d48301;.pdf, Son erisim 20.5,2015 TR o it
[11] Methods for transferring data to Excel from Visual Basic, https: support microsoft.com/en-us/kb 247412, Son erigim 13.7.2015 GOR‘UNTU ISLEME ILE URUN SAYMA
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MAZHAR ZORLU MESLEKi VE TAL OTOMASYON VE ROBOT TAKIMI




Jaydi

Projenin Amaci:

Dikkat eksikligini Itmak ve yi artirmak icin beyin kontrollii,
eglenceli bir robotik tasarim ile alternatif bir cozim aramaktir.

Ayrica kitap okuma aligkanhigini ve gesitli dikkat etkinliklerini sevdirerek,
dikkat eksikligi ve hiperaktivite problemi olan 6grencilerin tedavisinde
yenilikgi bir bakis acis1 kazandirmaktir.

Gamma

(< 25 H2)

Beta

(12 - 25 H2)

Alpha

(8-12 H2)
\A/\/\/\/v Theta

(8 -12 H2)
\/\/\_/ Delta

(1 -4 H2)

Beyin DalgasiFrekans Arabg{Zihin Durumu

Dea  P3Fz-4Hz |ern Uyku Bl

Theta BHz-8Hz  [Uykuly, uyusuk ve derin hipnoz hali (uykumsn ilk aamasi)
Alpha [$Hz- 14Hz  Olduksa gevesemis bir hal ama uyank. Fafif hipnoz hali
Beta [[4Hz-30Hz |[Tamamen uyanik ve farkudalik hali

Projede Kullanilan Malzemeler:

Neurosky Mindwave EEG Sensorii
Arduino Uno

Adafruit Motor Siiriicii Devresi
Motor ve disli takimi

Susing Systew;
using System.Collections.Generic;

using Systes.Component¥odel;
Servo motor using System.Data;
Web Cam using System.Drawing;
3D Yaz using System.Drawing.Isaging;
Icl using System.Text;
using Systen.windows. Forms;
Joystick using System. Threading;
using Systes.Medis;
Robot Parcalari using Syster.10;

using System.Disgnostics;

; i O
Kaynaklar: il

using AForge.Video.VFi;
e Arer e vise it

[1]1 Aydemir O., Kayikcioglu T., 2009, EEG tabanl beyin bilgisayar ara- SR oy e T
yiizleri, XI. Akademik Bilisim Konf Bildirileri, 1-13 T et

public partial class Mainfc

[2] Robbins R., Stonehill M., 2014,Invevstigating the neurosky mindwave
EEG headset, Transport Research Laboratory, 1- 48

Video Kaynaga Acaliyor

[3] Cobanoglu B.,Demiréz U., 2015, Néral dalgalar ile sanal robot kolu
kontrolii, 6. Ulusal Mekatronik Miihendisligi Ogrenci Kongresi, 10-18

[4] http://www.neurosky.com
[5] https://www.arduino.cc
[6] https://www.adafruit.com

[7]http://www.instructables.com/id/3D-Printed-Maze-Controlled-by-Your-
Android-Device/?ALLSTEPS

Basla )
\ 4
EEG Sinyallerini Oku

Gawsel Aravilz.
\ 4
Arduino veya DAQ Card

v

Mekanik Sistem Kontrolil (servo
motor. robot kolu)




TERAZI 4.0

Bulut Veri Tabani Kullanan Endiistri 4.0 Egitim Setinin Tasarimi, Yazilimi ve Uygulanmasi

Projenin Amaci:

Enduistri 4.0 siirecini hizl yakalamak igin bu siirecin
temel teknolojilerini igine alan egitim materyalleri biiyiik
onem tagimaktadir. Halbuki okullarda kullanilan deney
setleri ve egitim materyalleri bu sanayi devrimini anlata-
cak ve geng nesilleri bu siirece hazirlayacak niteliklere
pek de sahip degildir. Endiistri 4.0 tabanl egitim setleri
ise gok maliyetlidir. Bu sebeple projede, Endiistri 4.0 viz-
yonunda olan teknolojiyi kullanabilecek, ogretebilecek
yerli ve fiyati uygun bir deney seti tasarimina ihtiya¢ du-
yulmugtur. Bu sayede birgok okul model olarak bu
benzer setleri kendileri imal edecek bir ve siire¢ hizlana-
caktir. Bu proje ile Endiistri 4.0 siirecinde fabrikalagma-
nin yaninda, egitimin de son derece 6nemli oldugunun
farkindaligi amaglanmistir.

Kullanilan Teknolojiler

- Kati Modelleme ve 3D Baski Teknolojisi

- Yiriiyen Bant Kullanimi ve Montajlama

- Pnomatik ve Vakum Teknolojisi

- Sensor ve Motor Kontrol Teknolojileri

- PLC Yazilimi

- SCADA Yazilimi Ile Simiilasyon

- Nesnelerin interneti (Bulut Uzerinden Terazi - PLC)
- Visual Studio.NET (C#) Yazilimi

- Arttinlmig Gergeklik Uygulamasi (Augmented Reality)
- ASP.NET lle Siber Giivenlikli Web Sitesi

- Bulut Veri Tabani Kullanimi

- Internet Tabanli Anlik Veri Takibi ve Grafik

- Excel’e Kayit ve Raporlama

Projenin Yapim Basamaklari

a)Tasarim, Montaj ve PLC Yazilimi

a.1. Solidworks ile pargalarin tasariminin yapilmasi
a.2. Solidworks ile setin 3D montajinin yapilmasi
a.3. Setin pargalarinin montajinin bitirilmesi

a.4. PLC yazihminin tamamlanmasi

b)C# form uygulama yaziminin yazilmasi

b.1. Form tasariminin yapilmasi

b.2. C# programinin yazilmasi

b.3. SCADA ile sistemin simiilasyonu ve anlik benzetimi

c)Internet ve bulut teknolojilerinin kullanimi
c.1. Azure bulut veritabaninin alinmasi ve yapilandiriimasi
c.2. Terazi bilgisinin buluta aktariimasi ve goruntulenmesi

c.3. ASP.NET ortaminda C# dili ile giivenli web sitesi olugturma

c.4. Internet lizerinden bulut verisini anlik ve grafik gosterme
c.5. Excel’e Veri Aktariminin Gergeklestirilmesi

d)Artiriimis gerceklik uygulamasi
d.1. Google SketcUp ile 3D tasarimin indirilmesi
d.2. Pattern(desen) resimlerin sete eklenmesi ve uygulama

Bulut Veri izleme Paneli

K. ADI:
PAROLA:
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